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ZAWARTOSC:
1. ST B-00 Wymagania ogdlne
2. STB-01 Montaz windy
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ST B-00
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WYMAGANIA OGOLNE

Zawartosc:

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
1.2. Zakres stosowania ST
1.3. Zakres robét objetych ST
1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robdét
1.4.1. Obowigzki Inwestora
1.4.2. Obowigzki Wykonawcy
2. Materiaty
2.1. Zrédta uzyskania materiatéw do elementéw konstrukcyjnych
2.2. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jakosSciowym
2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw
2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw
3. Sprzet
4. Transport
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych
5. Wykonanie robét
6. Kontrola jakosci robét
6.1. Program zapewnienia jakosci
6.2. Zasady kontroli jakosci robét
6.3. Pobieranie probek
6.4. Badania i pomiary
6.5. Raporty z badan
6.6. Badania przeprowadzone przez Inwestora
6.7. Certyfikaty i deklaracje
7. Obmiar robét
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
7.2. Zasady okreslania iloSci robét i materiatéw
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
8. 0Odbidr robot
8.1. Odbidr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu
8.2. Odbidr czesciowy
8.3. Odbidr korncowy
8.4. Odbidr pogwarancyjny po uptywie okresu gwarancji
9. Podstawa ptatnosci
9.1. Ustalenia ogdlne
9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
10. Przepisy zwigzane
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10.1. Ustawy
10.2.Rozporzadzenia
1 Wstep

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogdlne dotyczgce wykonania i
odbioru robét w obiekcie budowlanym (Szpital im. Stefana Zeromskiego w Krakowie) do ktérego
dobudowany zostanie szyb windowy.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna(ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogélne dotyczgce prac polegajgcych
na montazu szybu windowego wraz z niezbednymi instalacjami.

1.4 Ogodlne wymagania dotyczace robét

1.4.1 Obowigzki Inwestora

Przekazanie dokumentacji — Inwestor przekazuje wykonawcy 1 egzemplarz dokumentacji
projektowej zatwierdzony i opieczetowany przez Wydziat Architektury UMK oraz dziennik budowy.

Przekazanie placu budowy — Inwestor, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze
Wykonawcy teren robdt wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, poda lokalizacje i wspdtrzedne punktdw charakterystycznych obiektéw oraz
reperéw.

Inwestor ma obowigzek zawiadomienia wtasciwych organdéw oraz projektanta przed rozpoczeciem
robot dofaczajgc oswiadczenie kierownika budowy i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o przejeciu
obowigzkéw j.w.

1.4.2 Obowigzki Wykonawcy

1.4.2.1 Przekazanie terenu robot

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru korncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone punkty pomiarowe Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.4.2.2 Zgodnosc robot z dokumentacjq projektowq i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inwestora stanowig zatgcznik do umowy, a wymagania wyszczegélnione w choéby w jednym z
nich s3 obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby byty w catej dokumentacji.

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywania oraz za ich zgodno$é¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw kontraktowych obowigzuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy”.
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Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunkach wielkosci liczbowe
wymiardw sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wykonywane roboty nie bedg zgodne z
dokumentacjg projektowg lub ST i majg wptyw na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to
takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie
na koszt wykonawcy.

1.4.2.3 Zabezpieczenie terenu robot

Wykonawca zobowigzany jest do zabezpieczenia terenu robdét w okresie trwania realizacji
kontraktu az do ich zakoriczenia i ostatecznego odbioru.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace,
w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, wszelkie inne $rodki
niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.

Koszy zabezpieczenia robdt nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie ze jest wigczony w cene
umowna.

1.4.2.4 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie wykonywania robdt Wykonaweca bedzie:
a) Utrzymywac teren budowy w stanie bez wody stojacej,

b) Podejmowac wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony sSrodowiska na terenie i wokdt terenu robdt oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osdb lub wtasnosci spotecznej, wynikajacych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na:

. Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed
o  Zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
o  Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
o  Moizliwoscig powstania pozaru,

1.4.2.5 Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca ma obowigzek przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.
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Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.2.6 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i
pod jego poziomem, takie jak rurociagi, przewody itp. Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektora Nadzoru i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspodtpracowat,
dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiadac¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Inwestora.

1.4.2.7 Ograniczenia obciqzen osi pojazdow dostawczych

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczern obcigzenia na oS pojazdu przy
transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu robdét. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia wtadz do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposéb ciggly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamiat Inwestora. Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie
osiowe nie bedg dopuszczone na teren robdt i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe
wszelkich robdt w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniem Inwestora.

1.4.2.8 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegélnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych. Szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zdrowia i zycia osdb zatrudnionych na budowie.

Uznaje sie ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.
1.4.2.9 Ochrona i utrzymanie robdt

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za materiaty i urzadzenia uzywane do robdt od daty
rozpoczecia do daty ostatecznego odbioru robot.

1.4.2.10 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzgdowej, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisdow i wytycznych podczas prowadzenia roboét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod i w sposdb ciggly bedzie informowac Inspektora o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne dokumenty.

2 Materiaty

2.1 Zrédta uzyskania materiatéw do elementéw konstrukcyjnych
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Wykonawca przedstawi Inwestorowi szczegétowe informacje dotyczace zamawiania materiatéw i
odpowiednie aprobaty techniczne lub swiadectwa badan laboratoryjnych.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia ciggtych badan okreslonych w SST w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego Zrdédta spetniaja wymagania SST w
czasie postepu robat.

Pozostate materiaty budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Szczegdétowych Specyfikacjach
Technicznych.

2.2 Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom jako$ciowym

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jakoSciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestora.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowywaty swojg jakos¢ i wtasciwosci i byty
dostepne do kontroli przez Inwestora.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedgy zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.4 Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ zastosowania réznych rodzajow
materiatdw do wykonania poszczegdlnych elementéw robdét Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inwestora.

3 Sprzet

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien byé zgodny z ofertay
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, programie
zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonywania robdt ma byé utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lud SST przewiduja mozliwo$é wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet nie moze by¢ pdziniej zmieniany be zgody
Inspektora nadzoru.
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4 Transport

4.1 Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdéw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jakosé¢ wykonywanych robdt i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym w
umowie.

4.2 Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu pojazddw na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢é wymagania dotyczace
przepisdw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone do ruchu przez witasciwy zarzad drogi pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5 Wykonanie robot
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca opracuje:
- projekt zagospodarowania placu budowy
- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
- projekt organizacji placu budowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg lub kontraktem
oraz za jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdét, za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowg, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robét oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Decyzje Inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robdét bedg oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i ST, a takze
w normach i wytycznych.

Polecenia Inwestora dotyczace realizacji robét bedg wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz
W czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robdt. Skutki finansowe z tytutu
wstrzymania robdt w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6 Kontrola jakosci robot

6.1 Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez
Inwestora programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony sposdb
wykonania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét
zgodnie z dokumentacjg projektowg i ST.

Program zapewnienia jakosci winien zawiera¢:
- organizacje wykonania robot, w tym termin i sposob prowadzenia robdt,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot

- plan bioz
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- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowosé wykonania poszczegdlnych elementéw
robot,

- system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robdt,
- wyposazenie w sprzet i urzagdzenia do pomiardw i kontroli

- sposob oraz forme gromadzenia wynikdéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze
wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb
i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru,

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilosé srodkéw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw,

- sposdb i procedure pomiardéw i badan prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegélnych elementéw robét.

6.2 Zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robdt i stosowanych materiatéw.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtgczajagc w to personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badain materiatéw oraz
robét.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ pomiary i badania materiatéw oraz robdt z czestotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowe;j i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w ST. W przypadku,
gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych Wykonawcy
w celu ich inspekg;ji.

Inwestor bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedag tak powazine, ze mogg wptyngé ujemnie na
wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robdot badanych materiatow i
dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang
usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw i robdt ponosi
Wykonawca.

6.3 Pobieranie prébek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prdbek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé udziatu w pobieraniu prébek. Na zalecenie
Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktdre
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek.
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Pojemniki do pobierania prébek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan bedg odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposdb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymogami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe
albo inne procedury zaakceptowane przez Inwestora.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inwestora.

6.5 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inwestorowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
pozniej niz przewiduje plan zapewnienia jakosci.

Wyniki badan bedg przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6 Badania przeprowadzone przez Inwestora

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzania, Inwestor uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatéw u Zrédta ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu kontroli
zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materiatow.

6.7 Certyfikaty i deklaracje

Inwestor moze dopuscié¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktére posiadajg certyfikat na znak
bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i informacji o ich
istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r.(Dz. U. 99/98).

W przypadku materiatéow, dla ktérych ww. dokumenty s wymagane w ST, kazda ich partia
dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny ich
wtasciwosci.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

7 Obmiar robot
7.1 Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robdt, zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisywane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robét podanych w kosztorysie ofertowym lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukorczenia wszystkich robdt. Btedne dane
zostang poprawione wg ustaled Inwestora na pisSmie. Obmiar gotowych robdt bedzie
przeprowadzony z czestoscig wymagang w celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w
innym czasie okreslonym w umowie.
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7.2 Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Zasady okreslania ilosci robot podane sg w odpowiednich specyfikacjach technicznych i/lub w KNR-
ach. Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej
i kosztorysowej — przedmiarze robét.

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakceptowane
przez Inwestora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawece. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w caty
okresie trwania robot.

8 Odbidr robot
8.1 Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych
robot oraz ilosci tych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét. Odbioru tego
dokonuje Inwestor.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o
tym fakcie Inwestora.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentdéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowg, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.2 Odbior czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego
robot dokonuje sie dla zakresu robdt okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robdt dokonuje Inwestor.

8.3 Odbior korncowy

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
zakresu (ilosci) oraz jakosci. Catkowite zakornczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy. Odbiér ostateczny robdt
nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia potwierdzenia przez Inwestora
zakonczenia robodt i przyjecia dokumentdéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego
robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego i Wykonawca. Komisja odbierajgca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéow badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowg i SST. W
toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiordw czesciowych, zwtaszcza w
zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robot poprawkowych. W przypadkach nie wykonania
wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych w poszczegdlnych elementach
konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdét w



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIOU ROBOT BUDOWLANYCH

Budowa trzyprzystankowej windy zewnetrznej z przewigzka wraz z rozbudowg wewnetrznej instalacji elektrycznej oraz instalac;ji
wentylacji mechanicznej nawiewno — wywiewnej z klimatyzacjg w dobudowie do potudniowej Sciany szczytowej pawilonu ,,C” na
dziedziicu wewnetrznym Szpitala Specjalistycznego im. Stefana Zeromskiego w Krakowie, os. Na Skarpie 66, dz. nr 246/56 obr. 47

Nowa Huta.

poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i SST
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
oceni pomniejszong warto$¢ wykonywanych robdét w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego:

Podstawowym dokumentem jest protokdt odbioru ostatecznego robdt, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:

a) dokumentacje powykonawczg, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w
toku wykonania robdt oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

b) szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéow umowy i ew. uzupetniajgce lub
zamienne),

c) protokoty odbioréw robét ulegajgcych zakryciu i zanikajgcych,

d) protokoty odbioréw czesciowych,

e) recepty i ustalenia technologiczne,

f) dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty), o ile bedg wymagane,

g) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i programem
zapewnienia jakosci (PZJ),

h) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z SST i programem zabezpieczenia jakosci (PZJ),

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.
8.4 Odbiodr pogwarancyjny po uptywie okresu gwarancji

Odbidr pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robét
zwigzanych z usunieciem wad, ktére ujawnig sie w okresie rekojmi i gwarancji.

Odbidr po uptywie okresu rekojmi i gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbiér koncowy robét”.

9 Podstawa ptatnosci

9.1 Ustalenia ogdlne

Podstawag ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjetg przez Zamawiajgcego w dokumentach umownych.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjety przez Zamawiajgcego w dokumentach umownych.

Dla robdt wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajgcego w dokumentach umownych (ofercie).
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Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w ST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robét beda obejmowac:
- robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

- wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

- warto$é pracy sprzetu wraz z narzutami,
- koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, ale z wytgczeniem podatku VAT.

9.2 Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiedzialnymi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania robdt, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inwestorowi i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z postepu robét,

b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

c) przygotowanie terenu,

d) konstrukcje tymczasowe] nawierzchni, ramp, chodnikdw, kraweznikéw, barier, oznakowan i
drenazu,

e) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazddéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i Swiatef,

b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdéw, przejazdéw i organizacji ruchu ponosi Inwestor.

10 Przepisy powigzane
10.1 Ustawy

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z
pozn. zm.).

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamoéwien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).
- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r. Nr
147, poz. 1229).

- Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z pdin. zm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z pdzn. zm.).



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIOU ROBOT BUDOWLANYCH

Budowa trzyprzystankowej windy zewnetrznej z przewigzka wraz z rozbudowg wewnetrznej instalacji elektrycznej oraz instalac;ji
wentylacji mechanicznej nawiewno — wywiewnej z klimatyzacjg w dobudowie do potudniowej Sciany szczytowej pawilonu ,,C” na
dziedziicu wewnetrznym Szpitala Specjalistycznego im. Stefana Zeromskiego w Krakowie, os. Na Skarpie 66, dz. nr 246/56 obr. 47

Nowa Huta.

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz.
2086).

10.2 Rozporzadzenia

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. w sprawie systemdw oceny zgodnosci
wyrobéw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakownikiem CE (Dz. U. Nr 209 poz. 1779).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. w sprawie okreslania polskich
jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych,
zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209 poz. 1780).

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie ogdlnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy w trakcie wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. Nr 47 poz. 401).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz.
1126).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegdétowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 2002 poz. 2072).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobdw deklarowania
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198 poz.
2041).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. zmieniajgce rozporzadzenie w
sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zamawiajgcego
dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198 poz. 2042).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACIJA TECHNICZNA

Montaz windy

Kod CPV 45313100-5 Instalowanie wind
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Czesc ogolna
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z montazem dzwigu osobowego w ramach inwestycji: ,,Budowa trzyprzystankowej windy
zewnetrznej z przewigzka wraz z rozbudowg wewnetrznej instalacji elektrycznej oraz instalacji wentylacji
mechanicznej nawiewno — wywiewnej z klimatyzacjg w dobudowie do potudniowej $ciany szczytowej
pawilonu ,,C” na dziedzificu wewnetrznym Szpitala Specjalistycznego im. Stefana Zeromskiego w Krakowie,
os. Na Skarpie 66, dz. nr 246/56 obr. 47 Nowa Huta”.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1., zgodnie ze Specyfikacjg ST B-00 — ,Wymagania
ogdlne”.

1.3.  Zakres robét objetych SST
2. Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja czynnosci zwigzane z montazem dzwigu elektrycznego
osobowego o udzwigu minimum 1600kg np.

3. Materiatly

Ogédlne wymagania dotyczgce materiatéw, w tym urzadzen podano w ST B-00 — ,,Wymagania ogdlne”
pkt. 2.

3.1. Urzadzenie diwigowe

Dzwig typu samoobstugowego, przystosowany do przewozu wdzkéw inwalidzkich, noszy i chorych
na tézkach. Parametry techniczne urzadzenia dzwigowego:

- Udzwig znamionowy 1600kg / 21 oséb

- Predkos¢ jazdy 1m/s

- llo$¢ przystankdw 3

- llo$¢ drzwi szybowych 3 —rozmieszczone jednostronnie (kabina nieprzelotowa)
- Naped elektryczny bez maszynowni

Parametry kabiny:

- Szerokos¢ 1400 m

- Gtebokos¢ 2400mm

- Wysokos¢ 2150mm

- Kaseta dyspozycji w kolumnie ze stali nierdzewnej, na petng wysokos¢ kabiny,

pietrowskazywacz, strzatki  kierunku jazdy, lampka
oswietlenia awaryjnego, interkom, system gtosSnomodwigcy

- Sciany blacha stalowa nierdzewna, szkto bezpieczne w ramach ze
stali nierdzewnej

- Podtoga wyktadzina antyposlizgowa

- Oswietlenie energooszczedne, jarzeniowe w suficie podwieszonym
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- Porecz stalowa, nierdzewna, okragta montowana na kazdej
Scianie
- Zabezpieczenie $cian listwy odbojowe nierdzewne

Parametry drzwi kabinowych:

- Drzwi automatyczne, teleskopowe, dwupanelowe z prowadnicami stalowymi

- Wymiar drzwi 1100x2100mm

- Skrzydta blacha stalowa nierdzewna

- Zabezpieczenie petnowymiarowa bariera fotoelektryczna montowana na
drzwiach kabiny

- Prog stal nierdzewna

Parametry drzwi przystankowych:

2 kpl . o odpornosci ogniowej El 60 (parter i | pietro) + 1 kpl. E120 (Il pietro)

- Skrzydta i oscieznice blacha malowana proszkowo

- Progi stal nierdzewna

- Kasety wezwan ze stali nierdzewnej, umieszczone w oscieznicach drzwi
przystankowych, cyfrowy wskaznik pietra i strzatki kierunku
jazdy

- Wyposazenie dodatkowe gong, interkom, telefoniczny uktad automatycznej fgcznosci

ze wskazanym telefonem alarmowym, alarm, 2 godzinne
oswietlenie awaryjne, informacja gtosowa, blokada dostepu
do Il pietra — dostep ograniczony mozliwy po przytozeniu
karty chipowej.
4. Sprzet
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST B-00 — ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3

5. Transport

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST B-00 — ,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

Dla poszczegdlnych urzadzen stosowac sie do zalecen producenta wybranego dzwigu.

6. Wykonanie robét

Roboty budowlane nalezy wykonywac¢ zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie

Szyb windowy:
Wykonawca dokona dostawy, montazu i uruchomienia dzwigu.

- Szyb nalezy wykona¢ zgodnie z projektem. W wymiarach otworéw pod drzwi przystankowe
uwzgledniony jest luz montazowy.

- Szyb musi by¢ wykonany z materiatéw niepalnych i niepylnych.
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- W szybie nie moga by¢ umieszczone przewody kominowe, elektryczne oraz inne instalacje nie
przynalezgce do dZzwigu

- Dopuszczalna odchytka od pionu moze wynosi¢ do 10 mm na kazdg ze Scian

- Minimalna wytrzymato$¢ écian szybu musi by¢ taka, aby obcigzenie 300N przytozone na 5cm?
nie powodowato odksztatcen trwatych i/lub sprezystych powyzej 10mm

- Dojscie do ostatniego przystanku i szafy sterowniczej dzwigu musi by¢ bezposrednie, tatwe i
bezpieczne

- Temperatura w szybie musi by¢ utrzymana w granicach od +5°C do +40°C. Do ewentualnego
ogrzewania szybu windowego nie mozna stosowac ogrzewania wodnego lub parowego.
Wykonawca zamontuje w szybie czujnik temperatury, ktéry zostanie podpiety do sterowania
dzwigu

- Do gérnego przystanku w poblize szafy sterowniczej nalezy doprowadzi¢ przewody zasilajgce i
pozostawic zapas ok. 3 m — zgodnie z projektem branzy elektrycznej.

- Wykona¢ szyb dzwigu od strony napedu tak, aby wytrzymat obcigzenia pochodzgce od zespotu
napedowego wg rysunkéw projektu

- W ptycie stropowej nadszybia nalezy umiesci¢ haki lub belke montazowg o nosnosci i miejscu
wskazanym na rysunkach. Nalezy sprawdzi¢ rozmieszczenie hakéw montazowych w przypadku
zmiany producenta urzgdzenia dzwigowego.

Podszybie:

- Musi by¢ wodoodporne np. pomalowane farbg chlorokauczukowg

- Nalezy zamontowa¢ drabinke lub wykona¢ stopnie umozliwiajgce tatwy dostep do podszybia
- W podszybiu nalezy zamontowa¢ gniazdo wtykowe oraz wytgcznik oswietlenia szybu
Oswietlenie szybu

- W szybie nalezy wykonac oswietlenie rozmieszczone od najnizszego i najwyzszego punktu
szybu w odlegtosci 50cm oraz co najmniej co 2m pomiedzy punktami $wietlnymi. Swiatfo o
natezeniu takim aby 1 metr ponad dachem kabiny wynosito 50 lux bez wzgledu na potozenie
kabiny

- Minimalne oswietlenie w nadszybiu o natezeniu 200lux, w pozostatej czesci 50lux.

- Wigcznik schodowy oswietlenia szybu nalezy zamontowad na najnizszej kondygnacji przed
zejSciem do podszybia.

7. Kontrola jakosci robot

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania prac, sprawdzeniu
funkcjonowania dzwigu.

Nalezy przeprowadzi¢ wszystkie czynnosci kontrolne zalecane przez producenta wybranego
urzadzenia.

8. Obmiar robét

8.1. Jednostka obmiarowa
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Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST B-00 - ,, Warunki ogdlne” pkt. 7.

Jednostka obmiarowg dla robdt zwigzanych z montazem urzadzen dzwigowych jest kpl.

9. Odbior robot

Ogdlne zasady odbioru podano w ST B-00 ,Wymagania ogélne” pkt. 8

W trakcie wykonywania robét nalezy przeprowadzaé czesciowe odbiory techniczne. Odbiory te powinny
byé dokonywane komisyjnie i udokumentowane protokotami odbiorédw czesciowych. Po zakorhczeniu
robét montazowych nalezy dokona¢ odbioru koncowego. Wykonawca na wtasny koszt dokona wszelkich
czynnosci zwigzanych z odbiorem dzwigu przez UDT oraz wszystkich innych czynnosci niezbednych do
uruchomienia i uzytkowania dzwigu.

10. Podstawa ptatnosci

10.1.Cena jednostki obmiarowej

Zatata nastepuje za ustalong ilos¢ wykonanych robdt w jednostkach obmiarowych podanych w
punkcie 7. Cena skalkulowana przez Wykonawce powinna obejmowac:

- Zakup urzadzenia
- Dostarczenie urzadzenia na miejsce montazu
- Montaz urzadzenia dzwigowego

- Oczyszczenie stanowiska pracy.

11. Przepisy zwigzane

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnial2 kwietnia 2002r. w sprawie warunkéw jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 57; poz. 690 z p. zm.)

- PN-EN 81=-1:2002 Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce budowy i instalowania dZwigéw — Czes¢ 1: Dzwigi
elektryczne M.P.7

- PN-EN 81-1:2002/A2/2006 Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce budowy i instalowania dzwigow - Cze$¢ 1:
Dzwigi elektryczne — Zmiana A2: Przestrzenie dla zespotéw napedowych i sterujgcych oraz kot.

- Dyrektywa dZwigowa (Lifts) 95/16/WE, wdrozona prze Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki z dn. 8
grudnia 2005r. w sprawie zasadniczych wymagan dla dZzwigdw i ich elementéw bezpieczenstwa.



